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ST 0 - WYMAGANIA OGOLNE

0. ST0-WYMAGANIA OGOLNE.
0.1. Wstep.

0.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST _0.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot dla inwestycji
polegajacej na budowie odwodnienia projektowanego przyszkolnego boiska wielofunkcyjnego przy Zespole Szkolno -
Przedszkolnym w Okartowie.

0.1.2. Przedmiot i cel inwestycji.

Przedmiot i cel inwestycji stanowi budowa odwodnienia projektowanego przyszkolnego boiska wielofunkcyjnego przy Zespole
Szkolno - Przedszkolnym w Okartowie.

0.1.3.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej stosowanej
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji zgodnie z przedmiotem inwestycji wymienionym w pkt. 0.1.2,
0.1.4. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna,

wymagania ogoine nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi rozdziatami specyfikacji technicznej:

ST1 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych [45100000-8].
ST2 Roboty ziemne [45110000-1].
ST3 Roboty sanitarne [45230000-8].

niezaleznie od postanowien wymagan ogoinych, wykonawca bedzie stosowat sie do odpowiednich postanowien, instrukcji,
przepiséw: w tym polskich norm i wytycznych wymienionych w specyfikacji technicznych.

0.1.5. Okreslenia podstawowe.

uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, stuzace do prowadzenia wszelkich badan
i prob zwigzanych z realizacja kontraktu oraz oceng jakosci materiatow i robot.

Materialy — wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej,
Wyceniony Przedmiar Robét - przedmiar robot wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy czes¢ jego Oferty.

0.1.6. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacija projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

0.1.6.1. Przekazanie Budowy.

W terminie okreslonym w Umowie Warunkow Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sg niezbedne dla robét, dziennik budowy, dokumentacje
projektowa i Specyfikacje Techniczne.

0.1.6.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera wszystkie rysunki oraz inne dokumenty niezbedne do realizacji zadania.

0.1.6.3. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu.

Wykonawca otrzyma od Inwestora po przyznaniu kontraktu 1 egzemplarz dokumentaciji projektowe] (projekt budowlany) na
roboty objete kontraktem. W okresie przygotowywania ofert petna dokumentacja projektowa znajduje sie do wgladu u Inwestora.

0.1.6.4.  Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno-wykonawcza, dla zrealizowanych robot
umozliwiajgcg naniesienie zmian na mape zasadnicza, do ewidencji gruntéw i budynkow, ewidencii sieci uzbrojenia terenu oraz
kopie mapy powstalej w oparciu o geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzglednic
w cenach jednostkowych robét.

T I —— e — - — . — C————
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0.1.6.5.  Zgodnosc Robot z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru sg istotnymi elementami
kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych dokumentow sg dla Wykonawcy tak samo obowiazujace, jak gdyby
byly zawarte we wszystkich dokumentach. W przypadku zaistnienia rozbiezno$ci wymiary okreslone liczbami sa wazniejsze od
wymiaréw okreslonych wedtug skali rysunkow.

Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

a. specyfikacje techniczne,

b. dokumentacja projektowa.

Wykonawca nie moze czerpaC korzysci z tytulu bledéw lub przeoczen znajdujacych sie w dokumentacji projektowej lub
specyfikacjach technicznych i w przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry
zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie materialy oraz wykonanie robét powinny byé zgodne z planem sytuacyjnym, przekrojami poprzecznymi, projektami
obiektow inzynierskich i wymaganiami materiatowymi okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjami technicznymi.
Cechy materiatow i elementow robot powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami albo
z wartosciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedzial tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia
przypadkowych, nieznacznych odchylen od wartosci docelowych, jakie sg praktycznie nieuniknione.

W przypadku, gdy roboty i materiaty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i bedzie to
miato wplyw na niezadowalajaca jakos¢ robot, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty fe rozebrane na
koszt Wykonawcy.

0.1.6.6. Zahezpieczenie Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy przez caly okres realizacji kontraktu, od daty
rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia robot.

Na czas wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace wykonaniu tymczasowych
zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, $wiatla, urzadzenia sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje
wykonania zabezpieczenia Robot, zapewnienia wygody publicznej, itd. Koszt zabezpieczenia placu budowy nalezy uwzgledni¢
w cenach jednostkowych robét.

0.1.6.7.  Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru tablice
informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych tablic bedzie podawata podstawowe informacje
0 budowie. Tres¢ informacji powinna by¢ zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania i utrzymania tablic
informacyjnych jest uwzgledniona w cenach jednostkowych Roboét. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce
przez caly okres realizacji robot w dobrym stanie.

0.1.6.8.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego. W szczegolnosci Wykonawca zapewni speinienie nastepujacych warunkow:
a. Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na
terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania,
b. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wglad na:
— lokalizacje magazynow, skiadowisk i drog dojazdowych,
—  srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
= zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,
= zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,
= mozZliwoscig powstania pozaru.
Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obcigzg Wykonawce.

0.1.6.9.  Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaC sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy.
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0.1.6.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Nie dopuszcza sie do uzycia materialtow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym niz dopuszczalne.
Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg posiadaly $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke,
jednoczesnie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko. Materialy, ktére sg szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé¢ zgode
na uzycie tych materiatow od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

0.1.6.11. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac o zdrowie i bezpieczenstwo swych pracownikow oraz zapewni¢ wiasciwe
warunki pracy i warunki sanitarne. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony osob zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu pracujacego na Placu Budowy. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach
jednostkowych Robat.

0.1.6.12. Ochrona wlasnosci prywatnej i publicznej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi kable itp.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Personel odpowiedzialny
za wykonanie robot w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych bedzie pamigtal o wymogu powiadomienia operatorow
istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze prowadzenia robodt w ich poblizu, jak réwniez o opfaconym nadzorze
przedstawicieli operatorow tych urzadzen. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji iflub urzadzen podziemnych lub naziemnych
niewskazanych na planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru i powstale bez
winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang usunigte na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzen obcigza Wykonawce. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu otrzymania dalszej decyzji.

0.1.6.13. Zabezpieczenie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot, wszystkich materiatow i urzadzen wykorzystywanych do budowy od
dnia przekazania budowy do daty wydania protokotu odbioru koncowego i przekazania budowy Zamawiajacemu. Kazdy odcinek
robét powinien byé utrzymany w zadawalajacy pod wzgledem technicznym sposob przez caly okres trwania robdt, az do
momentu wydania przekazania budowy Zamawiajacemu. Inspektor Nadzoru moze zarzadzic wstrzymanie robot i podjaé
wszelkie dzialania, jakie uzna za niezbedne, jezeli wykonawca nie dostosuje sie w ciggu 24 godzin do jego polecen dotyczacych
nalezytej dbalosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

0.1.6.14. Zgodnosc¢ z prawem i innymi przepisami.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowac w czasie wykonywania robot przepisy, a takze inne ustawowe regulacje
i wytyczne dotyczace robot. Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i zobowigzuje sie zastosowaé do wszystkich
prawnych wymagan dotyczacych uzywania opatentowanych urzadzen i wykorzystania opatentowanych metod oraz zobowigzuje
sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru o podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez przedstawienie mu kopii
pozwolen i wiasciwych dokumentow.

0.1.6.15. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sg konkretne normy lub przepisy, ktére speinia¢ majg materialy, wyposazenie, sprzet
i inne dostarczane towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

0.2. Materialy.

0.21. Wymagania ogdlne.

Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu robét powinny:
a. By¢nowe i nieuzywane,
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b. Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w ninigjszych Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentagji
Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujgcych norm i przepisow,
c. Mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym rowniez i $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz
wymagane Ustawag z 3 kwietnia 1993r. certyfikaty bezpieczenstwa.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatoéw do robot.

0.2.2.  Zrodta uzyskania materiatow.

Co najmniej na ftrzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznej w czasie postepu robot.

0.2.3. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materialéw z jakichkolwiek
zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z jakichkolwiek Zzrodet.
Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczaniem
materiatow do robot. Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru beda formowane
w haltdy | wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakonczeniu robét.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

0.24.  Materialy niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi.

Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru materialy, ktére nie
odpowiadajg wymaganiom specyfikacji technicznej. Jezeli Inspektor Nadzoru wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju
materiatow do robét innych, niz te, do ktérych wykonania byty pierwotnie wyznaczone koszt uzycia materialow do tej czesci robét
bedzie odpowiednio przez niego zweryfikowany. Kazda czes¢ robot wykonana przy uzyciu materiatow, ktére nie zostaly
sprawdzone przez Inspektora Nadzoru lub przez niego zatwierdzone, bedzie realizowana na wiasne ryzyko Wykonawcy.
Wykonawca powinien mie¢ $wiadomos$¢, ze wykonana w ten sposob czes¢ robét moze nie zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za
nig platnosci wstrzymane.

0.2.5. Przechowywanie i skiadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc i wiasciwosci do robdt i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

0.2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacje techniczne przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

0.3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywania robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i jakosci wskazaniom zawartym w specyfikacjach technicznych, Programie Zamawiania Jakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji rob6t zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach, sprzet
winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowad
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami
Inspektora Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet, bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykenywania
robot bedzie utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacje
techniczne przewiduja mozliwos¢ uzycia sprzetu wariantowego przy wykonywanych robotach, to Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem. Wybrany i zaakceptowany
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sprzgt nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktére nie gwarantujg
zachowania warunkow kontraktu zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do robét.

0.4, Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot i ma wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inspektora
Nadzoru oraz w terminie przewidzianym kontraktem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beds stanowi¢ wszelkie
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére nie beda odpowiadaty warunkom kontraktu beda na
polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

0.5. Wykonanie robot.

0.5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych materialow
i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokiadne wytyczenie
I wyznaczenie wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j lub
przekazanymi na pi$mie przez inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowane przez Wykonawce zostang
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan, materialéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

0.5.2. Kontrola jakosci robot.

0.5.2.1 Program Zapewnienia Jakosci (PZJ).

Do obowigzkéow Wykonawcy nalezy opracowanie i przestawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci
(PZJ) dla robét, w ktérym zaprezentuje on zamierzony sposob wykonywania robét zgodnie z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Program Zapewnienia
jakoéci bedzie zawierat:

a. (Czes¢ ogoing podajaca;

— organizacje wykonywania robét, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,

—  zasady bhp,

—  wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

~  wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosci wykonywania poszczegdinych elementow robot,

—  system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— WwyposaZenia w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu
wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapisow pomiarow, a takze wyciaganych wnioskow
i zastosowanych korekt, w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informagii
inspektorowi nadzoru.

b. Czesc szczegolows, podajacy dla kazdego rodzaju robot:

— wykaz maszyn i urzadzen na budowie z ich parametrami technicznymi

- rodzaj i ilos¢ srodkow transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku transportu,

—  sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosc, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow
robot,

—  sposob postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

0.5.2.2 Zasady kontroli jakosci Robét.

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozong jako$c robot.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie niezbedne
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urzadzenia do pobierania probek, badan materialow i przeprowadzenia prob szczelnosci oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie
z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane o odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych sprzetu,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia beda tak wazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia zostang usunigte i stwierdzona odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

05.23 Pobieranie probek.

Probki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru
bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek
beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

05.24 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

0.5.2.5 Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

05.26 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Do celdéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek
materialdw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego celu pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow. Wykonawca zapewni Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelkg potrzebng pomoc. Inspektor Nadzoru po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot
z wymaganiami specyfikacji technicznych na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru
moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan albo oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robét
z dokumentacja projektows i specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

0.5.2.7 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko takie materialy, ktore posiadaja;
a. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych.
b. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z:
—  polskg normg
— aprobaty techniczng w przypadku wyrobdéw, dla kiérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objele
certyfikacja, ktore speiniajg wymogi specyfikacji technicznych.
—  atesty i badania wytworni.
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W przypadku materiatow, dla ktorych wiw dokumenty sg wymagane przez specyfikacje techniczne, kazda partia materiatow
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiadac wiw dokumenty, ktore sg wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych
przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spelniajg tych wymagan bedg odrzucone.

0.5.3. Dokumenty Budowy.

0.5.31 Dziennik Budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy Zamawiajacym, a Wykonawca i powinien
by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robét do dnia zakoniczenia okresu pogwarancyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Wpisy do dziennika budowy beda dokonywane regularnie
i powinny rejestrowac postep robot, ochrone osob, wiasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwiazane z zarzadzaniem
budowa. Kazdy wpis do dziennika budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony datg z nazwiskiem i opisem pracy wykonanej
przez osobe dokonujgca wpisu. Wszelkie wpisy musza by¢ czytelne i zarejestrowane w chronologicznej kolejnosci. Zataczone do
dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania budowy wykonawcy,

- date przekazania przez zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- date zatwierdzenia przez inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i programu budowy,

- daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkéw roboét,

—  postep robot, problemy i przeszkody wynikie w trakcie wykonywania robot, daty, przyczyny i czas trwania opoznien,

- uwagii polecenia inspektora nadzoru,

— date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez inspektora nadzoru wstrzymania robot,

- daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu oraz czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— uwagi, polecenia i zalecenia inspektora nadzoru,

- stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ warunkow geotechnicznych z wymaganiami dokumentacii projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek i przeprowadzania badan wraz z podaniem, kio je

przeprowadzal,

—  wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadza,

— inne istotne informacje zwigzane z przebiegiem robot.
Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do dziennika budowy zostang przedioZzone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sie. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do dziennika budowy wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska. Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

05.3.2 Ksiega obmiaréw.

Ksigega obmiarow jest dokumentem, do ktérego wpisywane sg ilosci kazdego odcinka wykonywanych robot. Szczegdtowe dane
dotyczace obmiaréw sg regularnie wprowadzane do ksigegi obmiaréw i wpisywane pod katem odcinkéw i jednostek
zastosowanych w przedmiarze.

0.5.3.3 Dokumenty laboratoryjne.

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci, deklaracie jakosci materiatow,
zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢ przechowywane w sposéb zgodny z opisem zawartym
w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te bedg potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty przez caly czas
powinny by¢ udostepnione Inspektorowi Nadzoru.

0.5.3.4 Inne dokumenty budowy.

Niezaleznie od dokumentow, o ktérych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty powinny by¢ takze uznane za dokumenty
budowy:

— pozwolenie na realizacje inwestycji.

—  protokoly przekazania palcu budowy.

— dokumenty zatwierdzenia wykonania robot.
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—  procedury, ktdre nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy wykonawcy.

—  uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami prawnymi.
- certyfikaty odbioru robét.

- protokoly ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia inspektora nadzoru.

—  korespondencja budowy.

0.5.3.5 Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym migjscu. Kazdy zagubiony dokument bedzie
niezwlocznie zastapiony zgodnie z wiasciwymi wymogami prawnymi. Wszystkie dokumenty budowy bedg udostepnione do
kontroli Inspektora Nadzoru lub Zamawiajacego kazdorazowo na ich zyczenie.

0.6. Obmiar robot.

0.6.1. Ogélne zasady obmiaru roboét.

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i specyfikacjami
technicznymi, w jednostkach okreslonych w wycenionym przedmiarze robot. Obmiar robot dokonywany bedzie zgodnie
Z klauzulg warunkow kontraktu. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiarow. Jakiekolwiek biad lub przeoczenie w ilosciach
podanych w przedmiarze robot lub specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku ukoniczenia wszystkich
robot. Bledy zostang poprawione wediug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru. Obmiar wykonywanych robét bedzie
przeprowadzony z czestotliwosciq wynikajaca z platnosci na rzecz Wykonawcy Iub w innym czasie okreslonym
w kontrakcie lub uzgodnionym przez Wykonawce i inspektora Nadzoru.

0.6.2. Zasady okreslania ilosci Robét i Materiatow.

Dtugosci i odleglosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo wzdiuZ linii osiowej, szerokosci - po
prostej prostopadiej po osi. Jezeli Specyfikacie Techniczne wiasciwe dla danych robot nie podajg tego inaczej, to objetosci
liczone sg w m® — jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj. llosci, ktore majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone
w tonach lub kilogramach — zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznych. Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne
obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg
uzupetniane odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaréw. W razie braku migjsca w ksiedze obmiaréw, szkice te
bedg dotgczone w formie odrgbnego zatacznika do ksiegi. Wzor takiego zatacznika bedzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

0.6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru przed ich uzyciem. Urzadzenia
i sprzet pomiarowy bedg dostarczane przez Wykonawce. Beda one posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym przez caly okres realizacji robét.

0.6.4, Wagii zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom specyfikacji technicznych. Bedzie on
utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagly zachowanie ich dokladnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

0.6.5. Termin i czgstotliwos¢ przeprowadzenia pomiaréw.

Obmiary beda prowadzone przed cze$ciowym i koncowym przejeciem robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszych
przerw w prowadzeniu robét iflub zmianie Wykonawcy robot. Obmiary robdt zanikajgcych beda prowadzone w czasie
wykonywania tych robot. Obmiary robot ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.

0.7.  Odbior robét.

0.7.1. Rodzaje odbioréw.

W zaleznosci od ustalen w odpowiednich specyfikacjach technicznych, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

—  odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

—  odbiorowi czesciowemu.

—  odbiorowi koricowemu.

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

0.7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych odkryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany
w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robét. Odbioru robét
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dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czeéci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢
robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng
i uprzednimi ustaleniami.

0.7.3. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbiorowi czesciowemu robédt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Badania przy odbiorze technicznym
czesciowym polegac beda na:

- zbadaniu zgodno$ci usytuowania i diugosci z dokumentacija projektowa i inwentaryzacja powykonawcza,

- zbadaniu prawidlowosci wykonania potaczen.

- zbadaniu podtoza naturalnego.

—  zbadaniu materiafu uzytego do podsypki i osypki.

—  zbadaniu szczelnosci przewodu, instalacji.

—  zbadaniu rzednych posadowienia przewodu.

0.7.4. Odbior koncowy.

Odbior koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosc do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy i bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior koncowy robét nastapi
w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot
i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 0.5.3. Odbioru koricowego robét dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg
techniczng i specyfikacjg techniczna. W toku odbioru koricowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub prac wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonanych robot
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;
Z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

0.7.4.1. Dokumenty odbioru koricowego.

Podstawowym dokumentem odbioru koficowego robét jest protokd! odbioru koncowego robot sporzadzonego wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koficowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy.
— specyfikacje techniczne (podstawowe z umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne).
— receptury i ustalenia technologiczne.
— dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).
—  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgednie ze specyfikacja techniczna,
— deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie ze specyfikacja techniczna,
— opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjg techniczng,
— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen.
— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu.
—  kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
- instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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7.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu, z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 0.7.4. ,Odbiér koricowy robot’.

or W

0.8. Przepisy zwigzane.

Ustawa Prawo budowlane.

Prawo geodezyjne i kartograficzne.

Prawo ochrony srodowiska.

Ustawa o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu $ciekow.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektéw budowlanych i terendw.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego
stosowania wyrobow budowlanych.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkéw
posadowienia obiektow budowlanych.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.

10. Ustawa Prawo wodne.

14



ST 1-TYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. ST1-TYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH [45100000-8].
11, Wstep.

1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robét wymienionych w pkt.
0.0.1.

1.1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych
wpkt. 0.1.2

1.1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajgcymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy infrastruktury podziemnej, obiektow kubaturowych,
drég i chodnikow.

1.1.4. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodza;:
~  sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi tras oraz punktow wysokosciowych.
— uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi).
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoséciowych (reperow roboczych).
—~  wyznaczenie przekrojow porzecznych.
- zestabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét.

Ogoine wymagania dotyczace rob6t podano w rozdziale 0 ,Wymagania ogoine” pkt. 0.1.6
1.2. Materiaty.

1.21.  Rodzaje materiatow.

Do utrwalania punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50m. Pale drewniane umieszczone poza granicq robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zalamania tras, powinny mie¢ $rednice 0,15+0,20m i dugosci 1,5+1,70m. Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé
paliki drewniane $rednicy 0,05+0,08m i diugosci okolo 0,30, a dla punktéw w nawierzchni utwardzonej — bolce stalowe $rednicy
5mm i diugosci 0,04+0,05m. ,Swiadki” powinny mie¢ dlugosci okoto 0,50m i przekrdj prostokatny.

1.3. Sprzet.

1.3.1.  Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale 0 ,Wymagania ogdine” pkt. 0.3
1.3.2.  Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowa nastepujacy sprzet: teodolity lub tachimetry,
niwelatory, dalmierze, tyczki, faty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
dokfadnosci pomiaru.

1.4, Transport.

1.4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale 0 ,Wymagania ogolne” pkt. 0.4

1.4.2.  Transport sprzetu i materiatow.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

1.5. Wykonanie robét.

1.5.1.  Ogolne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robét podano w rozdziale 0 ,Wymagania ogdline” pkt. 0.5.1

== e e . 0 T S VS 1
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1.5.2.  Zasady wykonania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. W oparciu o materialy dostarczone
przez Zamawiajgcego, wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacie i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich bfedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtownych tras i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu bedg
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzq Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy
i punkty posrednie trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i pofozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawiajacego, zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszelkie
pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robét, naleza do obowigzkow Wykonawcy.

1.5.3.  Sprawdzenie wytyczenia punktow gtéwnych osi tras i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zestabilizowanie w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potoZonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz tras powinna wynosi¢ 300m. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy wodociagu, kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslic z takg
doktadnoscia, aby $redni blgd niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

1.5.4.  Odtworzenie osi tras.

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentaci
projektowej. Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegtosciach zaleznych od
charakterystyki terenu i uksztattowania tras, lecz nie rzadziej, niz co 50m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi
tras w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5ecm. Rzedne niwelety punkitéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowej. Do utrwalenia osi
tras w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 1.3.2. Usuniecie pali z 0§ tras jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

1.5.5.  Wyznaczenie polozenia obiektow.
Dla kazdego z obiektow nalezy wyznaczy¢ jego potozenie poprzez:
—  wytyczenie gldwnej osi projektowanego uzbrojenia terenu (sytuacyjne i wysokosciowe);

—  wykonania pomiarow sprawdzajacych spadki, usytuowania gléwnych elementow sieci w wykopie przed zasypaniem;
— inwentaryzacja elementow naziemnych sieci po wykonaniu prac.

1.5.6.  Kontrola jakosci robot.

1.5.6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w rozdziale ST 0. Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem
trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad podanych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
1.5.6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzic wg zasad:
—  wyznaczenie sytuacyjno — wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i poziomych oraz
co najmniej 5 razy na 1km.;
—  robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catym obszarze budowy;
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- wyznaczenie wykopow i nasypow sprawdzac tasma i szablonem z poziomica, co najmniej w 5 miejscach na kazdym
km oraz w miejscach budzacych watpliwosc.

1.5.7.  Odbiér robét.

1.5.7.1. Ogoélne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-00. Roboty nalezy przyjmowac na postawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca powinien przediozy¢ Inspektorowi Nadzoru.

1.6. Przepisy zwigzane.

1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obsfuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979r.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, Warszawa 1978r.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r.

Whytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r.
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2. ST 2-ROBOTY ZIEMNE [45110000-1].
21. Wstep.

21.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbioru robédt wymienionych w pkt.
0.0.1.

21.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 0.1.2

2.1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych przy wykonywaniu wykopow i
uksztattowaniu terenu w gruncie oraz zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku iflub dowiezionym.

21.4.  Ogolne wymagania dotyczace robét.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale 0 ,wymagania ogolne”

2.2 Materialy.

Podziat gruntow na kategorie pod wzgledem trudnoéci ich odspajania — okreslajg przecietne wartosci gestosci objetosciowe;
gruntow i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnianie po odspojeniu. grunty rodzime i materialy do zasypywania wykopow,
a takze nadmiar gruntu z wykopu muszg by¢ wywiezione na skiadowisko, zapewnienia terenow na odkiad nalezy do obowigzkow
wykonawcy.

23. Sprzet.

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu podano w rozdziale 0 ,Wymagania ogolne” pkt. 0.3
- koparki.
- niwelator.
- ubijaki.

Inny sprzet i odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot akceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

24, Transport.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa, zaréwno
w obrebie pasa robo6t drogowych jak i poza nim. srodki transportowe, poruszajace sie po drogach poza pasem drogowym
powinny spetfnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegolnosci w odniesieniu
do gabarytow obcigzenia na o0s.

25, Wykonanie robot.

251. Zasady prowadzenia robot.

UloZenie rurociagow projektuje sie metodg wykopowa i wiercenia. po zakonczeniu prac ziemnych teren nalezy doprowadzi¢ do
stanu pierwotnego.
Zasady BHP
Przed rozpoczeciem prac ziemnych nalezy wyznaczy¢ w terenie na podstawie dokumentacji geodezyjnej przebieg urzadzen
podziemnych w strefie robot. Szczegolnie waine jest ustalenie przebiegu instalacji energetycznych i telekomunikacyjnych.
Rozpoczecie prac oraz sposéb ich prowadzenia nalezy uzgodni¢ z ich wiascicielem. Roboty w strefie kabli wykonywaé
z zachowaniem ostroznosci. Odkryte w wykopie przewody nalezy zabezpieczy¢ przez podwieszenie, kable elektryczne
dodatkowo owina¢ kocem gasniczym z zastosowaniem dywanika i rekawic dielekirycznych. Roboty ziemne moze wykonywac
tylko pracownik, ktory zostat przeszkolony w zakresie bhp oraz posiada aktualne badania lekarskie. Przy pracach ziemnych
prowadzonych w wykopach nie wolno:

—  zatrudnia¢ kobiet ani pracownikow miodocianych,

— poslugiwac sie narzedziami uszkodzonymi lub w ziym stanie technicznym,

—  spozywac positkéw ani napojow alkoholowych.
Przypadkowe odkrycie instalacji lub niezidentyfikowanych przedmiotow powinno by¢ sygnalem do przerwania robét i ustalenia
z nadzorem dalszego postepowania. Jezeli nieznane jest poloZenie przewodow, na glebokosci mniejszej niz 40cm nalezy kopac
recznie ze szczegolng ostroznoscia,
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Podczas pracy sprzetu zmechanizowanego przy wykonywaniu robot ziemnych nalezy zwracaé uwage:

—  czy nie tworzg sie nawisy,

— czy skarpa nie jest podkopywana,

—  czy podwozie pracujacej maszyny nie jest ustawione zbyt blisko wykopu (minimaina odlegtosé to 60cm od granicy klina

naturalnego odfamu gruntu).

Przy kazdym wznowieniu robét po przerwie lub po intensywnych opadach atmosferycznych przed zejsciem do wykopu nalezy
sprawdzi¢ stan obudowy lub skarp. We wszystkich sytuacjach budzacych watpliwosci nalezy kontaktowaé sie z osobami
sprawujacymi nadzor nad prowadzonymi robotami, zwlaszcza w przypadku natrafienia na przedmioty o nieznanym
przeznaczeniu i pochodzeniu lub trudne do zidentyfikowania. Wykopy w miejscach ogolnie dostepnych nalezy zabezpieczy¢
balustradami z porecza na wysokosci 1,1m i 15cm deskg kraweznikowa, zaopatrzonymi w $wiatlo ostrzegawcze, ustawionymi
minimum 1m od krawedzi wykopu.
Wykonanie i zabezpieczenie wykopu
Roboty ziemne w zaleznosci od warunkéw gruntowo-wodnych, glebokosci przewodu i technologii uktadania prowadzié
w wykopach otwartych szerokoprzestrzennych z odpowiednim do kategorii gruntu nachyleniem skarp lub waskoprzestrzennych
z zabezpieczeniem. Wykonujgc prace ziemne nalezy zwracaé szczegding uwage by nie dopusci¢ do uplastycznienia gruntow
spoistych. W tym celu nalezy przewidzie¢ system odwodnienia na czas robdt montazowych np. metods powierzchniowego
odwadniania za pomoca pompowania. W przypadkow lokalnie mogacych wystapi¢ gruntéw organicznych - torfow i namutow
nalezy wykonac ich wymiane oraz wzmocnienia podioza. JeZeli wykop osiggnie glebokos¢ wigksza niz 1m od poziomu terenu
nalezy wykonac bezpieczne zejscie (wyjscie) dla pracownikow przez wykonanie schodéw o szerokosci 0,7m w $cianie wykopu
0 nachyleniu max 45st. lub stosowac drabinki o nachyleniu max 42st. W wykopie nalezy wykona¢ dwa wyjécia z dwach stron
w przeciwnych kierunkach, jezeli dlugos¢ wykopu przekracza 20m. Odleglos¢ miedzy zejsciami (wyjsciami) do wykopu nie
powinna przekracza¢ 20m. zabronione jest skladowanie urobku i rur;

- wodleglosci mniejszej niz 1,0m dla urobku i 2,5m dla rur od krawedzi wykopu, jezeli $ciany jego sa obudowane,

—  wgranicach klina odtamu gruntu, jezeli $ciany wykopu nie sg umocnione.
Montaz i demontaz deskowan nalezy wykonac scisle wediug instrukcji producentéw. Nadmiar urobku po uzgodnieniu
z inwestorem nalezy wywiez¢ na miejsce przez niego wskazane.

2.5.2.  Zasypka.

Zasypywanie wykopow po ulozeniu rurociagow przeprowadzane jest w frzech etapach:
- efap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wyjatkiem punktow na ztaczach,
— etap Il - po przeprowadzeniu testu szczelnosci wykonanie warstwy ochronnej na ztaczach,
— efap lll - zasypywanie wykopu gruntem rodzimym z réwnoczesnym zageszczeniem i rozbiorkg umocnien $cian
wykopu.

Wykop nalezy zasypaC po uloZeniu rurociggéw i wykonaniu elementéw i instalacji towarzyszacych, rozpoczynajac od
rownomiernego obsypywania bokéw rur, z doktadnym ubijaniem zasypki warstwami o grubosci 0,10+0,20m przy pomocy
drewnianych ubijakéw. Rury nalezy obsypac piaskiem do wysokosci 0,30m ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu
terenu nalezy zasypac¢ warstwami o grubosci 0,20+0,30 m sposobem mechanicznym. Dla przewodow ktadzionych w obszarach
zageszczonych (pod drogami), zasypka moze by¢ wykonana warstwami kolejno zageszczanymi za pomoca lekkiego sprzetu,
o grubosci do 0,25m, co najmniej 0,50m ponad przewod. Nastepnie nalezy zasypaé wykop warstwa piasku lub zwiru o grubosci
0,50m oraz uzupeini¢c powierzchnie wykopu odpowiednio zageszczonym gruntem rodzinnym. Dla przewodow kiadzionych
w gruncie sypkim (poza drogami), zasypywanie powinno przebiega¢ jak powyzej, przynajmniej 0,25m ponad powierzchnie
przewodu. Zasypka gruntem rodzimym, zageszczonym za pomoca lekkiego sprzetu. Réwnoczesnie nalezy przeprowadzic
stopniowg rozbiérke umocnien. Dla zapewnienia catkowitej stabilnosci, zasypka piaskowa powinna szczelnie wypelnié
przestrzen ponad rurg (przewodem). Zageszczenie kazdej warstwy piasku powinno przebiegaé w sposob zapewniajacy
odpowiednie wsparcie na bokach przewodu. W strefie niebezpiecznej materiat zasypowy powinien by¢ materialem nieskalistym,
mineralnym o strukturze sypkiej, drobnym lub $rednim uziarnieniu, niezbrylonym bez kamieni. W przypadku robot ziemnych
w istniejacych drogach o nawierzchni utwardzonej oraz w przypadku trudnosci z uzyskaniem wskaznika zageszczenia rownego
przynajmniej 97%, gérna warstwa zasypki powinna by¢ zastapiona uzbrojong podbudowa drogi. Zaleca sie przeprowadzania
prac przy sprzyjajacych warunkach pogodowych. Po zakonczeniu zasypki wykopow, teren nalezy przywroci¢ do stanu
pierwotnego, a obszar po wykopach zrekultywowac.

253. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umoziiwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robét ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety ruraciggu. W czasie robét ziemnych nalezy
zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny umozliwiajacy szybki odplyw wéd z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw

s TEms s S amane = Y T N

19



ST 2- ROBOTY ZIEMNE

kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow
nalezy ujac w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robot ziemnych.

2.54. Wykonanie przerwanych rurociggéw drenarskich.

Wykonanie robot:
—  zabezpieczenie przerwanego rurociggu.
—  reczne wydobycie nawodnionego gruntu ponizej rzednej nowego rurociggu.
— dowiezienie piasku.
—  reczne zasypanie wyrobiska mieszankg piaskowa.
—  przefozenie starego rurociagu powyzej i ponizej miejsca przerwania i jego potgczenie.
—  wykonanie zasypki z uformowaniem grobelki.

2.6. Kontrola jakosci robot.

2.6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST_0 ,Wymagania ogolne”.

2.6.2. Badaniai pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:
- zakwalifikowanie gruntow do odpowiedniej kategorii,
—  okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,
—  okreslenie stanu terenu,
- ustalenie metod odwodnienia.
Kontrola w trakcie robot winna obejmowac:
—  sprawdzenie rzednych zaloZzonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu budowy, statych punktow
niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1Tmm,
—  sprawdzenie metod wykonania wykopow,
— badania zachowania warunkow bezpieczenstwa,
— badania zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
— badania prawidlowosci podioza naturalnego, w tym giownie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci
z okreslonymi w dokumentaciji,
—  badanie i pomiary szerokosci, gruboéci i zageszczenia wykonanego podioza wzmocnionego z kruszywa mineralnego,
— badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacja projektowa i warunkami okreslonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych,
-~ badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
—  badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw.,

2.6.3. Badania do odbioru robét ziemnych.

2.6.3.1. Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Pomiar szerokosci dna wykonany tasma, szablonem w odstepach, co 200m na prostych, co 50m w miejscach, ktore budzg
watpliwosci. Pomiar spadku podiuznego wykonany niwelatorem rzednych w odstepach, co 200m oraz w punktach watpliwych.
Badanie wskaznik zageszczenia okreslic dia kazdej utozonej warstwy.

2.6.3.2, Szerokos$¢ dna.
Szerokos¢ dna nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej £5 cm
2.6.3.3. Spadek podtuzny dna.

Spadek podiuzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokoéciowych nie moze dawac roznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wigkszych niz -3cm lub +1cm.

26.34. Zageszczenie gruntu.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z zalozonymi dla odpowiedniej kategorii ruchu.

27 Obmiar robét.

Ogblne zasady obmiaru robét. Ogélne zasady obmiaru robot podano w rozdziale ST_0 ,Wymagania ogolne”. Jednostkg
obmiarowg robét zimnych jest m?® odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub dowiezionego i nasypanego z odpowiednim
zageszczeniem gruntu (nasypy) z dokladnoscig do 1m?2, m2 — ukladania i zageszczania podsypki (z dokladnoscig do 1m2).
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2.8. Odbior robot.
2.8.1.  Ogolne zasady odbioru Robét.
Ogblne zasady odbioru robot podano w rozdziale st_0 ,Wymagania Ogolne”

2.8.2.  Warunki szczegotowe.

Nastepujace roboty zimne podlegajg odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:

—  wykopy, przekopy,
przygotowanie podioza,

- zasypywanie, zageszczenie wykopu
Odbioru robét ziemnych dokonuije sie zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych’.
Dopuszcza sie odbior czesciowy wykopu pod warunkiem, ze obejmowa¢ on bedzie wykop dla catego obiektu kubaturowego lub
dla obiektu liniowego — odcinki migdzy miejscami przewidzianymi na posadowienie studzienek kanalizacyjnych.

29. Przepisy zwigzane.

1. PN-68/B-06050 — Roboty ziemne. Wymagania dla préb i odbiorcow.

2. PN B-10736 - Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania.

3. PN B-04484 — Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
4. PN B-06714-17 - Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
5. BN-77/8931-12 — Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.
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3. ST 3-ROBOTY SANITARNE [45230000-8].
41, Wstep.

41.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot wymienionych w pkt.
0.0.1.

41.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 0.1.2.

41.3.  Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Zakres prac zgodnie z pkt. 0.1.2..

41.4.  Opis projektowanych elementow

Projektuje sie zewnetrzng instalacje odprowadzajaca wody opadowe i roztopowe do gruntu poprzez studnie chionne z terenu
szkolnego boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni poliuretanowej. Odprowadzenie Sciekow wykonaé nalezy poprzez
odwodnienie liniowe zlokalizowane wzdtuz projektowanego boiska po jego obu stronach.

Elementy systemu odwodnienia liniowego

Odwodnienie liniowe (korytko o diugosci 1,0m), zgodne z norma PN-EN 1433:2005+A1:2007, klasa obcigzenia B125 zgodnie
z normg PN-EN 1433:2005+A1:2007, korytko bezspadkowe, otwarte z rusztem, wykonane z betonu polimerowego,
mrozoodporno$¢ nie mnigjsza niz F1000 zgodnie z norma PN-88/B-06250. Material korytek powinien zapewniaé ich
nienasigkliwo$c¢ i odpornosé na korozje wywotang stosowaniem substancji do odmrazania nawierzchni (m.in. chlorek sodu),
kolor naturalny, przekroj poprzeczny w ksztaicie litery U, szerokos¢ w $wietle 10,0cm, dlugose 100,0cm, wysokose 25,0cm,
szeroko$¢ budowlana 13,0cm, z wyzlobieniem w dnie do wybicia pionowego otworu odptywowego @110. Korytka posiadajg
pionowe Zebra wzmacniajace $cianki i poziome Zebra kotwiace kanat w czasie montazu. Scianki czolowe petne do zamknigcia
poczatku i konca ciggu, wykonane z polimerobetonu.

Kanaly i skrzynki odplywowe bedg wyposazone w ruszty zeliwne, Mocowanie rusztu $rubowe z uzyciem poprzeczki mocowanej
w wyzlobieniach w kanale. Ruszt z Zeliwa z powlokg KTL - szerokosé szczeliny 13mm, klasa obcigzenia C260.

Instalacia odwadniajaca

Kolektor odwadniajacy projektuje sie z rur litych PVC DN160, DN200 SN8 taczonych na uszczelki gumowe. Projekiuje sie
rewizyjne, tworzywowe studnie o $rednicy 315mm przykryte teleskopowym wlazem zeliwnym klasy A15, wraz ze zbiorcza kinetg
DN160. Pod kolektorem nalezy wykona¢ podsypke (min.20cm), a nad nim i wokdt niego obsypke z piasku (min. 0,3m powyzej
wierzchu rury). Zasypke wykonac z gruntu rodzimego z jej mechanicznym zageszczaniem do 1s=0,95 warstwami o gr. max.
30cm. Rury, ksztaftki, uszczelki powinny by¢ sprawdzone przed montazem pod wzgledem zgodnosci z projektem oraz ich
stanem technicznym. Montaz przeprowadza¢ w zakresie temperaturze od 0 do 30°C. Wykonujac potaczenie nalezy usunagé
dekle zabezpieczajace, ustawi¢ wspolosiowo elementy, posmarowat bosy koniec i uszczelke wargowa, bosy koniec wciskat do
osiagniecia przez czolo oznaczonej granicy. Przycinanie kielichow rur i ksztattek jest niedopuszczalne.

Studnie chionne

Odprowadzenie wod deszczowych i roztopowych projektuje sie do 3 studni chionnych wykonanych z kregow z betonu
wibroprasowanego laczonych na uszczelke o $rednicy wewnetrznej 2000mm. Plyta nastudzienna oparta na kregu z luznym,
niewentylowanym wtazem zeliwnym klasy B125 o $rednicy 600mm i wysokosci korpusu 150mm. Regulacje wtazu do rzednych
terenu wykona¢ za pomoca pierscieni dystansowych z betonu lub tworzywa z uszczelkami. Kregi wyposazone w fabrycznie
zamontowane zeliwne stopnie ztazowe lub stalowe w osfonie z tworzywa sztucznego. Zewnetrzng powierzchnie studni nalezy
zagruntowac 2 — krotnie ,Abizolem R” i nastepnie pokry¢ ,Abizolem P". Zabezpieczenia dokonaé przy temperaturze nie nizszej
niz +5°C i wilgotnosci nie wiekszej niz 80%. W miejscach przej$c rur przez $ciany studni zastosowac nalezy szczelne fuleje
ochronne lub uszczelki do potaczen rur PVC z kregiem. Studnie wyposazy¢ nalezy kominek wentylacyjny @100 wykonany ze
stali nierdzewne.

W studni chionnej wykonaé nalezy warstwe filtracyjng z piasku gruboziarnistego o migzszosci 30cm i zwiru 4/10 o migzszosci
50cm oraz warstwe podtrzymujaca ze zwiru 10/20 o migzszosci 50cm. Dodatkowo w kregach na wysokosci projektowanej
warstwy filtracyjnej i podtrzymujacej nalezy mijankowo wykona¢ otwory o $rednicy 30mm.
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41.5.  Okreslenia podstawowe.

Kanalizacja deszczowa - kanalizacja stuzaca do odprowadzania wod opadowych i roztopowych ($cieki opadowe i roztopowe)
ze szczelnych nawierzchni terenow zurbanizowanych, dachow, drog, chodnikéw, podjazdow, parkingow

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

Odgalezienie - kanat odplywowy od pierwszej studzienki od strony budynku do potgczenia z kanatem.

Kolektor gtéwny — kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatéw bocznych i odprowadzenia ich do odbiornika.
Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nie przelazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploataciji kanalow.

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanalu w planie, na zalamaniach spadku
kanalu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka polaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia, co najmniej dwoch kanatow doptywowych
w jeden kanat odptywowy.

Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewéd pionowy umozliwiajacy wytrgcenie
nadmiaru energii $ciekow, splywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do nizej polozonego kanatu odplywowego.
Plyta przykrycia studzienki lub komory — plyta przykrywajaca komore robocza.

Wiaz kanatowy — element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzgdzen kanalizacyjnych.

Kineta — koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjne;.

Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetq a $ciang

42. Wykonywanie dotyczace robét.

4.21. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg
techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania podano w ST 0.

4.3 Materiaty.

43.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatow.

Ogodlne wymagania dotyczace materialéw podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogoine”. Zakupione materiaty zastosowane do
budowy powinny odpowiadaé normom krajowym zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub techniczne aprobaty
europejskie. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty powinny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

4.3.2. Zestawienie inwestycji

— kolektor PVC DN160 SN4 lita — L=25,5m
—  Kkolektor PVC DN200 SN4 lita —1=18,5m
— odwodnienie liniowe —1=96,0m
~  studnia rewizyjna PE@315mm — 2szt.

— studnia chlonna betonowa @2000mm  — 3szt.
44. Sprzet.

44.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogole”
44.2. Wymagany sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania sieci powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— agregat pradotworczy,
— koparka kotowa,
— deskowanie podlasie 1,
— 2uraw samochodowy,
— $rodek transportowy,
— spycharka gasienicowa,
— samochod samowytadowczy 5-10 t
— prosciarka do rur pe
—  ubijak spalinowy 200kg
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4.5. Transport.

451. Transport rur.

Zatadunek i roztadunek rur w paletach nalezy wykonywac przy uzyciu wozkow widtowych o gladkich widlach. Palety powinny byé
nieuszkodzone i na tyle mocne, aby podczas podnoszenia nie stwarzaly zagrozenia dla pracownikéw. Rury ladowane
pojedynczo muszg by¢ przenoszone przy uzyciu migkkich zawiesi- typu pasy poliestrowe o odpowiedniej wytrzymalosci. Prety,
haki, taficuchy metalowe mogg doprowadzi¢ do uszkodzenia w przypadku nieodpowiedniego obchodzenia sie z rura.

45.2. Transport elementow studni.

Transport kregéw powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania. Dia
zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie
przektadek, rozporéw i klinow z drewna, gumy Iub innych odpowiednich materiatow. Podnoszenie i opuszczanie kregow
0 $rednicach 1,2m nalezy wykonywa¢ za pomocg minimum trzech lin zawiesi rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie
prefabrykatu. Studnie PVC przewozone by¢ mogg dowolnymi $rodkami transportu z zabezpieczeniem ich przed moziiwoscig
przemieszczania si¢ podczas transportu. Transport powinien zapewniag:

— stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,

— zabezpieczenia palet przed uszkodzeniem,

— kontrolg zatadunku i wytadunku.

453. Transport wiazow kanatowych.

Wiazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed przemieszczaniem
i uszkodzeniem. Wtazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10
szt. i faczy¢ tasma stalowa,

4.6. Wykonanie robét.

46.1. Wymagania ogdline.
Ogdline zasady odbioru robot podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogéine”

46.2.  Montaz kanatu grawitacyjnego.

Pod kanalem grawitacyjnym nalezy wykona¢ podsypke (min.20cm), a nad nim i wokot niego obsypke z piasku (min. 0,3m
powyzej wierzchu rury). Zasypke wykonac z gruntu rodzimego z jej mechanicznym zageszczaniem warstwami o gr. max. 30cm,
do 1s=0,95. Rury, ksztattki, uszczelki powinny by¢ sprawdzone przed montazem pod wzgledem zgodnosci z projektem oraz ich
stanem technicznym. Montaz przeprowadza¢ w zakresie temperatur od 0 do 30°C. Rury uklada¢ kielichem skierowanym w gore
przewodu. Montaz prowadzi¢ zgodnie z projektowanym spadkiem. Wykonujac potaczenie nalezy usunaé dekle zabezpieczajace,
ustawi¢ wspolosiowo elementy, posmarowaé bosy koniec i uszczelke wargowa, bosy koniec wciskac do osiggniecia przez czolo
oznaczonej granicy. Weciskanie bosego korica do kielicha przeprowadza¢ za pomocy prostej dzwigni. Przycinanie kielichow rur
i ksztaltek jest niedopuszczalne.

46.3. Proba szczelnoéci rurociagow.

Rurociagi grawitacyjne i studnie projektowanej sieci poddac nalezy probie na szczelnos¢. Przy badaniu szczelnosci odcinka
przewodu na eksfiltracje i infiltracje nie powinien wystapi¢ ubytek wody w czasie trwania proby. Czas trwania proby po
ustabilizowaniu sie zwierciadta wody w studzience polozonej wyzej wynosi 30min dla odcinka do 50m dlugosci i 60min dia
odcinka powyzej 50m diugosci. Proby szczelnosci i odbior sieci wykona¢ w obecnosci przedstawiciela Inwestora.

47. Kontrola jakosci robét.

47.1. Wymagania ogoéine.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogdle”

4.7.2.  Kontrola i badania w trakcie Robét i odbioru.

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwoscig okreslong
w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.
— sprawdzenie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie.
— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa mineralnego lub betonu.
~ badanie odchylenia osi kanatow.
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacija projektowa zalozenia przewodow.
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— badanie odchylenia spadku kanatow.

— sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow.

— sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow.

— badanie wskaznikow zageszczenia poszczegoinych warstw zasypu.
— sprawdzenie wykonanych izolacji.

4.8. Obmiar robét.

48.1. Wymagania ogoélne.
Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogolne”

48.2. Jednostki obmiaru.

Jednostka obmiaru Robot jest:
— mb - dla utozenia rur, z doktadnoscig do 1,0m
— sztuki — dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,
— mb - dla wykonanych przewiertow z dokladnoscig do 1,0m

4.9, Odbior robot.

49.1. Wymagania ogoéine.

Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST 0 ,Wymagania ogolne”. W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor
Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym
Z Inspektorem Nadzoru.

49.2,  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadza sie dla poszczegolnych faz robot podlegajgcych zakryciu.
Roboty te nalezy odebraé przed wykonaniem nastepnej czesci robét, uniemozliwiajacych odbiér robot poprzednich. Odbiorowi
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

— roboty montazowe wykonania rur kanatowych i odgatezien wraz z podfozem.

— wykonane studzienki kanalizacyjne i komory.

— obsypka.
Odbior robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
ogdlnego postepu robot. Diugosé odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50m.

4.10. Przepisy zwiazane.

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
PN-EN-295 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich potgczenia w sieci kanalizacyjnej.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania.

10. PN-H-74051-02 Wtazy kanalowe. Klasy B, C, D (wtazy typu cigzkiego).

11. PN-B-10729 Kanalizacja - studzienki kanalizacyjne.

12. Instrukcja producenta rur.
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